Filtrace obrazu
V menu , Raster -> Filtered Band...”
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Dale si vyberu pfislusny filtr, pfipadné zménim pojmenovani a pocet iteraci. Dam OK.
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Kliknutim na ,Show or edit properties of selected filter” si mGzete zobrazit informace o
kernelu daného filtru.
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,Filtrované” pasmo se mi pfida na konec vyctu pasem v Product Explorer
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Nizkofrekvencni filtry
- Prmérovy (Mean)

- Medidnovy

- Low-Pass

- Min/Max

-Morphological

Vysokofrekvencni filtry

- Edge detection

- Laplace

- High-pass

- Differencni -> Pomoci Band Maths (PGvodni pasmo - néjaky nizkofrekvencni filtr)
- Emboss

- Standard Deviation

Ukol:

1) Pouzit na jedno z plvodnich desetimetrovych pasem (tj. B2, B3, B4 nebo B8) Ctyfi rizné
filtry (alesponi jeden nizkofrekvencni a jeden vysokofrekvencni). Popsat co se déje s obrazem
pro nasledujici oblasti:

a) Vodni plocha a brehové oblasti
b) Mésto / zastavba
c) Lesni plocha
2) Ke kazdému popisu pridat obrazek jako dlikaz

3) V zavéru zhodnotte, které filtry jsou vyhodné pro zvyraznéni zmén mezi jednotlivymi
plochami a které potlaci rliznorodosti v ramci ploch stejného typu.

Uzitecna videa

https://www.youtube.com/watch?v=5 V iJmtwwg

https://www.youtube.com/watch?v=PDLSVWuhDwI

https://www.youtube.com/watch?v=8IE-J7kpynQ
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